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Absolute changes in transformed data per iteration

5a. Data after variance stabilizing normalization (vsn) 5b. Data after variance stabilizing normalization (vsn)
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6a. Convergence of vsn robust fit 6b. Convergence of vsn robust fit
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6c. Convergence of vsn robust fit 6d. Convergence of vsn robust fit
o —_
P X
8 o = o - e - e
o o S —8_ _8_ _e_ o o
o g
i <] 0 L S
o =
g o o g P
o) o o o o e o
8 o o o o I o
S o 2 S S o 3 3 g
© o o Q ° o o - 9 A o
3 8 s 8 3 g
. o Q o o =
[o o] o S
2 o
< g 01
g !
o % 8 |
. l g
e
[&]
3]
S [ = = = 2 g
o s s s L 8 & o
S ) |
o T T T T T T T o T T T T T T T
15.6666666666667 18.6666666666667 21.6666666666667 15.6666666666667 18.6666666666667 21.6666666666667

Iteration Iteration



